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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 01.01.01.
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM

WSTEP.

Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej jagznaczenie trasy i punktéw wysakimowych w

zwigzku z remontem drogi gminnej wig Babkowice .

Zakres stosowania SST.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania ii@dbRobét Budowlanych jest stosowana jako

dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniaalizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres rob6t oltych SST.

Wg ST.D.01.01.01, pkt. 1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z wszystkimi

czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu td®gowej oraz

potozenia obiektéw inynierskich.

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokawego punktéw giéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatde o0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&iowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Okreslenia podstawowe

Wg OST.D.01.01.01, pkt. 1.4

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowgeujacym i odpowiednimi polskimi normami.

Ogolne wymagania dotygze robét.

Ogolne wymagania dotyseze rob6t podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogoélne”

MATERIALY.

Wg ST .D.01.01.01, pkt. 2.

Do utrwalania punktéw gtéwnych nalestosowad:

« paliki drewniane z gwiziami, stupki betonowe albo rury metalowérood 0,15+0,2 m, diug. 1,5+1,7
m,

« paliki drewniane drednicy 0,05 do 0,08m i dluga okoto 0,30 - 0,50 m,

« dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowesced. 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m,

« farbe drogowa nawierzchniow.

SPRZT.

Wg ST.D.01.01.01, pkt. 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokamwvych naley stosowa nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien gwarantowa

uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

TRANSPORT.

Wg OST.D.01.01.01, pkt. 4.

Materialy i sprat mog by¢ przewa:one dowolnymgrodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT.

Wg OST.D.01.01.01, pkt. 5.

Wymagania ogélne

Ogblne wymagania dotygee rob4t podano w ST D.00.00.00 " Wymagania ogolne”

Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny bywykonywane zgodnie z oboyzujacymi instrukcjami GUGIK (od 1 do



5.3.

5.4,

7). Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawigcego dane zawiergje
lokalizacg i wspohrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparimaterialy dostarczone
przez Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadmbliczenia i pomiary geodezyjne nietime
do szczegodtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawarzedstawiciela Inwestora o wszelkicheddch
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i emdw roboczych. Rdy te powinny by usunite
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. J Wykonawca stwierdzi,ze rzeczywiste rgne ré&nia sig od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji, to powinien powiad@md tym przedstawiciela Inwestora.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinyg kmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji
przez przedstawiciela Inwestora. Wszystkie robodgladkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej kdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestarstam
wykonane na koszt Zamawiagpgo. Zaniechanie zawiadomienia Inwestora oznaezayboty dodatkowe
w takim przypadku obegia Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie
mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezbtara.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznacaepowinna by zaakceptowana przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych w czasie trwanibda
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez zamawego zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dwiditowe] realizacji robét nala do obowizkéw
wykonawcy.

Punkty osnowy geodezyjnej podlegachronie na podstawie agimych przepisow.

Wyznaczenie punktéw osi.

Wykonawca zobowgzany jest dokona geodezyjnego wytyczenia trasy oraz roboczych pawmkt
wysokdaciowych wykonanych przez uprawnionego geedet

Rozpoczcie rob6t mae nasipi¢ na podstawie wpisu do dziennika budowy o wykonamjtyczenia
geodezyjnego obiektu oraz wpisdw Kierownika Budowywestora.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne tsswane do specyfiki obiektu powinny dy
zastabilizowane w spos6b trwaly, przyyaiu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azek
dowigzane do punktéw pomocniczych paémych poza granicami robot ziemnych.

Tyczenie trasy naly wykona w oparciu o DokumentagjProjektowa przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej okienej w Dokumentacji Projektowej oraz w
oparciu o informacje przekazane przez Inwestora.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej, nico 50 metréw.

Wytyczone punkty trasy nie powinny dprzesurgte w stosunku do projektowanych ogegj niz 5,0 cm,
a rzdne naley wyznaczy z doktadnécia do 1,0 cm w stosunku doganych podanych w Dokumentaciji
Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezhrpoza granigcrobot.

Wyznaczenie roboczych punktow wysékmwych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysoléciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd pomidzy reperami roboczymi wzdtirasy drogowej powinna wynd@s250 m.
Repery robocze nalg zataryé poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesbocze nalgy zalazyé¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inwestora.

Rzedne reperéw roboczych naleokresli¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 5 mm, stosig niwelacg podwojra w nawiazaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dne;.
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KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogollne zasady kontroli robot.

Ogodlne zasady kontroli jakol podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

Kontrola jakdci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley

prowadzé wedtug nkej podanych zasad:

» 0§ trasy naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywizngoiziomych oraz co
najmniej co 50 m (200m) na odcinkach prostych,

* robocze punkty wysokaiowe naléy sprawdz na catej diugéci przebudowywanego odcinka.

OBMIAR ROBOT .

Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogdine”

Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. bar robét zwazanych z

wyznaczeniem obiektéw jestegzia obmiaru rob6t mostowych.

ODBIOR ROBOT.

Ogollne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00/@¢¥magania ogoine”

Sposoéb odbioru robot

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaste na podstawie szkicow i dziennikow

pomiarow geodezyjnych lub protokélu z kontroli gemdinej, ktére Wykonawca przedktada

Inwestorowi.

PODSTAWA PLATNO SCI.

Ogdlne wymagania dotygee ptatndci okreslone  w ST D-00.00.00.

Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

 sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

» wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&owych,

+ zastabilizowanie punktow w sposob trwatych, ochraoh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

» Wykonanie mapy inwentaryzacyjnej powykonawcze;j

Szczego6towy zakres robot ghjch platndcia.

Zakres robot wg pkt. 9.2.

- roboty pomiarowe przy odtworzeniu trasy w terenieréwninnym -670,0 mbh

PRZEPISY ZWIAZANE.

Wg ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,

Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.



