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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace budowy
kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Pepowo.

Nazwa zadania: ,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej w m. Pepowo
w rejonie ulic Wiejska, Rolnicza i Zniwna”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Wykaz opracowan wchodzacych w sktad projektu

1. Projekt sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej (cze$¢ opisowa i rysunkowa,
mapy sytuacyjne i profile podtuzne sieci)

2. Projekt obejmuje rejon nowego osiedla mieszkaniowego

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Roboty, ktoérych dotyczy specyfikacja obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce
I majgce na celu budowe kanalizacji sanitarnej w Pepowie, dz. 131/66, 131/71, 131/67,
131/76, 131/35, 131/36, 131/37, 131/31.

2. Podstawowa charakterystyka robot

2.1. Sie¢ kanalizacji sanitarnej od ulicy Odrodzenia

Projektowana kanalizacja jest kolejnym zadaniem dla tego etapu kanalizacji
sanitarnej w miejscowosci Pepowo, dotyczy dziatek 131/66, 131/71, 131/67, 131/76,
131/35, 131/36, 131/37, 131/31. od strony ul. Ogrodowej i Promienistej.

Zadanie to obejmuje wigczenie nowej sieci w studnie wigczeniowg istniejgcego
rurociggu zlokalizowanego w projektowanej ulicy Ogrodowej, dalej na projektowang
droge osiedlows.

2.2. Dlugosc sieci $rednicy 0,20 — 0,25 wynosi — 1106,0 mb, studnie betonowe
szczelne Srednicy 1000 — 20 szt. (SW-S1- S19), trojniki PVC 250/160 —1 szt.,
200/160-13 szt.

2.3. Spadki kanatéw grawitacyjnych wynoszg 4-5 promili.

2.4 Trasa rurociggdbw przebiega w jezdni nieulepszonej ziemnej z czesciowg
wymiang gruntu dla catego odcinka. Wymiana gruntu w ilosci 1076,9 m>.

2.5. Lokalizacja kanalizacji sanitarnej

Projektowana kanalizacja sanitarna obejmuje budowe kanatéow sanitarnych dia
zabudowan mieszkalnych odprowadzajacych $cieki z ulicy do istniejacego kanatu
znajdujgcego sie w ulicy Ogrodowej, a dalej poprzez sie¢ grawitacyjng do centralnej
oczyszczalni $ciekbw w Pepowie

Ulice objete skanalizowaniem posiadajg nawierzchnie gruntowe.

2.6. Istniejgce budowle i przeszkody

Na trasie budowy kanalizacji wystepuje uzbrojenie podziemne. Wykonawca winien
zaznajomiC sie¢ z umiejscowieniem wszystkich urzadzen podziemnych przed
rozpoczeciem jakichkolwiek wykopdw lub innych prac mogacych uszkodzi¢ istniejgce
instalacje.




3. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robét powinny:

- odpowiada¢é wymaganiom norm i przepisbw wymienionych w niniejszej
specyfikacji technicznej oraz innych niewymienionych, ale obowigzujgcych
norm i przepiséw

- mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty, $wiadectwa, aprobaty, certyfikaty,
znaki firmowe umozliwiajace ich identyfikacje

- by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng lub posiadaé
rownowazne parametry.

3.1 Kanaly grawitacyjne

Kanaty gtéwne i przykanaliki w ciggach ulicznych zaprojektowano z rur PVC, Typ
ciezki 8kN/m o srednicach Dn 200 i 250 mm.

Chropowato$é $cian K= 0,02 - 0,05
Gtebokos¢ posadowienia kanatéw od 2,58-1,66 m ponizej terenu.

Dtugos¢ sieci kanalizacyjnej - PVC ¢ 200 L= 691,0 mb, PVC ¢ 250 L= 415,0 mb
Dtugos¢ kanatow bocznych (przykanalikéw) PVC ¢ 160 L=117,5 mb (19 szt)

3.2 Studzienki rewizyjne

Zaprojektowano studzienki rewizyjne betonowe o klasie B — 45 z kregéw betonowych
@ 1,0 m taczonych na uszczelki gumowe wraz z gotowymi kinetami i dnem. Wiazy
przejazdowe typu ciezkiego 40 T, dodatkowym elementem jest stozek — (zwezka
600/1000 mm). Studzienki na zakonczeniu kanatdow bocznych s$rednicy 315 mm,
z kinetg zbiorcza (19 szt.)

4. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do budowy zakresu objetego niniejszg specyfikacjg
winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujgcych
wiasciwa tj. spetniajgca wymagania SIWZ jakos¢ robot.

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $&rodkéw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robét. Na $rodkach
transportu przewozone materiaty powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i ukfadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich
producentow.

6. WYKONYWANIE ROBOT

6.1 Roboty przygotowawcze




Projektowana o$ kanatu powinna byé oznaczona w terenie przez geodete z
uprawnieniami. O$ przewodu wyznaczy¢ w sposéb trwaty i widoczny, z zatozeniem
ciggdw reperéw roboczych.

6.2 Roboty ziemne.

Wykopy pod kanalizacje wykonaé o écianach pionowych lub ze skarpami, recznie lub
mechanicznie zgodnie z normami PN-68/B-06050, BN-83/8836-02.

Wykopy umocnione obejmujg teren zabudowy i zostang wykonane mechanicznie
90%, recznie 10%.

Ze wzgledu na prowadzenie rob6t w poblizu i ciggéw komunikacyjnych nalezy
zabezpieczy¢ wykopy pod wzgledem BHP, z uwagi na zagrozenie, jakie one
stanowig dla os6b trzecich.

Ze szczegblng uwagg i ostrozno$cig nalezy wykonywaé i zabezpieczaé wykopy
przebiegajgce w poblizu istniejagcych zabudowan, gdzie przebiegajg pojedyncze
przytacza wodociagowe, kable energetyczne.

6.2.1 Odspojenie i transport urobku.

Odspojenie gruntu zgodnie z przyjetg technologig w kpt. 2, z odfozeniem urobku
wzdiuz wykopu, lub z wywozem gruntu na wymiane.

Transport urobku stanowi odwiezienie nadmiaru na odlegto$¢ 2,0 km, po podsypce
oraz jak réwniez przywiezienie podsypki z odlegtoéci 14,0 km.

6.2.2. Obudowa $cian i rozbidrka.

Obudowe $Scian wykopow pionowych przewidziano, jako petne umocnienie palami
szalunkowymi dla gruntéw kat. | — V.

6.2.3. Podtoze.

Dla rurociggéw grawitacyjnych z uwagi na kategorie gruntu i lokalizacje w ciagach
komunikacyjnych przewidziano czesciowg wymiane gruntu z podsypka.

Podfoze powinno by¢ zgodne z zaprojektowanym spadkiem, z ubitego i
zaggszczonego piasku, z wyprofilowaniem dna w obrebie kata 90 stopni stanowigcy
tozysko nosne rury kanalizacyjnej.

6.2.4. Zasypka i zageszczenie gruntu.

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinien spowodowaé uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektéw na przewodzie. Zageszczaé warstwami 0,30 m.

6.3. Roboty montazowe.

Po przygotowaniu wykopu i podioza zgodnie z pki. 2, mozna przystapi¢ do
wykonania montazowych robét kanalizacyjnych.

Wykonanie rob6t montazowych powinny odpowiadaé normie Pn-92/B-10735, PN-
81/B-10725, PN-74/B-10733 i instrukcjom oraz zaleceniom producentow.

6.3.1. Rurociagi.




Budowe kanalizacji prowadzi¢ zgodnie z ustalonymi spadkami i rzednymi zawartymi
w dokumentacji projektowej, miedzy punktami weztowymi /studzienkami/, od
rzednych nizszych do rzednych wyzszych.

Utozony odcinek rur po uprzednim sprawdzeniu prawidtowosci spadku wymaga
stabilizowania przez wykonanie obsypki ochronnej z piasku przynajmniej na
wysokos¢ 30cm ponad wierzch rury.

Po kazdorazowym zakonczeniu przewdd powinien byé czasowo zaslepiony, aby
zapobiec zanieczyszczeniom.

6.3.2. Studzienki rewizyjne.

Wykonanie i odbiory studzienek rewizyjnych powinno odpowiadaé¢ normie PN-92/B-
10729 i instrukcjom i zaleceniom producentéw. Wykop miejsca studni nalezy
poszerzy¢, by minimalna odlegio$¢ wynosita 30 cm z kazdej strony. Studnie
posadowiC i wypoziomowa¢ do wymaganej rzednej na zageszczonej podsypce o
wys. 0,15 m, Zageszczenie obsypki wokét studni nalezy dokonaé, co 0,30 m. Przy
montazu studzienek nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na poziom ich posadowienia,
ktory wlotem i wylotem musi odpowiada¢ poziomowi rurociggu. Poziom wiazu ustala
si¢ za pomocy taty z poziomem terenu lub drogi zachowujac nastepujace warunki:
wiazy zeliwne posadowié na pierscieniu odcigzajgcym i ptycie pokrywowe;.

6.4. Naprawa drég, ulic i chodnikéw.

Teren zabudowany, po ktérym przebiega sie¢ kanalizacyjna posiada nawierzchnie
gruntowg. Po wykonaniu utozenia kanalizacji nalezy tg nawierzchnie przywréci¢ do
stanu pierwotnego.
Po zageszczeniu wykopdw warstwami gruboséci 20 cm przy uzyciu ptyt wibracyjnych,
do wymaganego wskaznika zageszczenia, potwierdzonego wynikami badan
wspoétczynnik 0,97.

7. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing, jako$é robét i materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do wykonania préb i badan
materiatow oraz robét.

Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszelkie dokumenty
stuzgce okre$leniu, jakosci robét i materiatow oraz umozliwi stuzbom powotanym
przez Zamawiajgcego do przeprowadzenia prawidfowosci wykonanych robét, jakosci
uzytych materiatow oraz zgodnoéci realizacji robét z dokumentacjg Projektowa,
obowigzujgcymi przepisami, normami i sztukg budowlana, a w szczegélnoséci z
wymogami normy PN-92/B-10735 i PN-70/B-10715.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:

- odbiorowi robét zanikajgcych,
- odbiorowi cze$ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,




- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér robot zanikajacych.

Odbidr robét zanikajacych pola na koicowej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robo6t zanikajgcych
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Oadbiory dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy, z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia, wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora Nadzoru.

llos¢ i jako&¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentdéw zawierajgcych komplet wynikéw badan, w oparciu o przeprowadzone
pomiary, zgodnie z dokumentacjg projektowsa i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbiér
czesciowy robot dokonuje sie wg. Zasad odbioru koricowego Odbioru Roboét i
dokonuje go Inspektor Nadzoru i Zamawiajacy.

8.3. Odbior ostateczny robét.
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego.

Odbiér ostateczny polega na korcowej ocenie rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartoéci. Catkowite zakonczenie robét oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piémie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego.

Odbiér ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakornczenia robo6t i przyjecia
dokumentdw, o kiérych mowa w punkcie

8.3.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego, w obecnosci Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego. Komisja,
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacjg i uzgodnieniami. W toku odbioru ostatecznego
komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw zanikajgcych,
zwiaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych poprawkowych.

8.3.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot
odbioru ostatecznego robét.




Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce
dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzadzana w trakcie realizacji budowy,

- dziennik budowy,

- wyniki pomiaréw oraz badan wszystkich oznaczen laboratoryjnych, jesli byty
wymagane,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot,

- kopie mapy zasadniczej powstata w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wediug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego robot, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetniajgce bedg zestawione wg. wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania tych robét wyznaczy komisja.

8.4. Odbidér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w tym okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu oraz
opinii | spostrzezen przekazanych przez stuzby eksploatacyjne.

9. Uwagi koncowe.

Zgodnie z dokumentacjg projektowg nalezy wykonaé wszystkie obiekty ujete w
przedmiarze robot.

Elementy nieujete w przedmiarze robét, ktére Wykonawca zobowigzany jest ujgé w
wycenie robot:

-optaty zwigzane z uzyskaniem uzgodnien, nadzoréw i zezwolen z zainteresowanymi
jednostkami.

Opracowat:




