SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01.11. .
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM.

W niniejszej SST obowkuja wszystkie ustalenia zawarte w Ogolnej Specyfikdgchnicznej (OST) D.01.01.01.
"Odtworzenie trasy i punktow wysosgowych” GDDP 1998 r.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaahtécznej jest wyznaczenie trasy i punktéw wysokowych
w przekrojach poprzecznych w zwku z remontem nawierzchni drogi gminnej Ludwinowo —Sgédlec na
dhugosci 1,250km .
1.2Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowakia gokument kontraktowy i przetargowy przy zlecani
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.2. Zakres robot olgtych SST.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 1.3.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsggowej oraz
potazenia obiektow inynierskich.
W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzege osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3. Okredlenia podstawowe
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 1.4
Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowgzujacym i odpowiednimi polskimi normami.
1.4. Ogélne wymagania dotygze robot.
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogélne"
2. MATERIALY.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 2.
Do utrwalania punktéw gtéwnych nalestosowa:
» paliki drewniane z gwadziami, stupki betonowe albo rury metalowérood 0,15+0,2 m, diug. 1,5+1,7 m,
» paliki drewniane grednicy 0,05 do 0,08m i dtuga okoto 0,30 - 0,50 m,
+ dla punktow utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowesced. 5 mm i ditugéci od 0,04 do 0,05 m,
» farbe drogows nawierzchniow.
3. SPRZT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 3.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckmvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.
4. TRANSPORT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 4.
Materiaty i spret mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.
5.  WYKONANIE ROBOT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 5.
5.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D.00.00.00 " Wymagania ogolne”
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny byykonywane zgodnie z obogzujacymi instrukcjami GUGIK (od 1 do 7). Przed
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przystpieniem do rob6t Wykonawca powinien przéj od Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg

i wsp6hrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw. W opaccimateriaty dostarczone przez Zamawéepo,
Wykonawca powinien przeprowadzbbliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegbétowego wytyczenia
robét.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawprzedstawiciela Inwestora o wszelkicheddch wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i reperéw robpch. Bkdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. J# Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine r&nia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentaciji, to powinien powiaddno tym przedstawiciela Inwestora. Uksztattowaniere
w takim rejonie nie powinno gy zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez przedstawiciela
Inwestora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik& z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rednych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestastaz wykonane na koszt Zamawiaggo.
Zaniechanie zawiadomienia Inwestora oznac¢earoboty dodatkowe w takim przypadku aliai Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inwestora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzby¢é zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposdb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinna by zaakceptowana przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktéw pomiarowych w czasie trwaniadto Jeeli
znaki pomiarowe przekazane przez zamawego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dkzdgo prowadzenia robét, to zostame odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne chwigtowej realizacji robét nala do obowizkdw
wykonawcy.

Punkty osnowy geodezyjnej podlegaichronie na podstawie adinych przepiséw.

Wyznaczenie punktow osi.

Wykonawca zobowizany jest dokonageodezyjnego wytyczenia trasy oraz roboczych mwnktysokdciowych
wykonanych przez uprawnionego geaedet

Rozpoczcie rob6t maée nasipic na podstawie wpisu do dziennika budowy o wykonamiytyczenia
geodezyjnego obiektu oraz wpiséw Kierownika Budowywestora.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwnestisowane do specyfiki obiektu powinnytaastabilizowane
w sposob trwaly, przy ayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmkdowhzane do punktow
pomocniczych potaonych poza granicami robot ziemnych.

Tyczenie trasy naly wykona w oparciu o DokumentagjProjektova przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okienej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciunformacije
przekazane przez Inwestora.

Os$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leezrzadziej, i co 50 metréw.

Wytyczone punkty trasy nie powinny dyrzesunite w stosunku do projektowanych ogegj niz 5,0 cm,
a rzdne naley wyznaczy¢ z doktadnécia do 1,0 cm w stosunku do ednych podanych w Dokumentacji
Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robét zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaagraobot.

Wyznaczenie roboczych punktéw wyseékimwych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokociowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej,
a talkze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkt pomiedzy reperami roboczymi wzdiitrasy drogowej powinna wyn@s?50 m.

Repery robocze nalg zalay¢é poza granicami robot zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze mma wykorzystad punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repeshocze naley zalary¢é w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych osadzonychmngie w sposéb wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany
przez Inwestora.

Rzedne reperéw roboczych naleokresli¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 5 mm, stosig niwelacg podwdjrs w nawikzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyragne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

Mapa geodezyjna powykonawcza.

Wykonawca jest zobowzany do spormizenia inwetaryzacji powykonawczej, aoadczonej w Qrodku
Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficzne;.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli robot .
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Ogoblne zasady kontroli jakoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

Kontrola jakdci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwezanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley
prowadz¢ wedtug nkej podanych zasad:

0$ trasy naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznacziomych oraz co najmniej co
200 m na odcinkach prostych,

robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt na catej diugéci budowanego odcinka.

OBMIAR ROBOT.

. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@6nagania ogolne”

. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.milar rob6t zwazanych z wyznaczeniem
obiektow jest cgscia obmiaru robot mostowych.
ODBIOR ROBOT.

. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.0M\0@nagania ogoine”

. Spos6b odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjidfire Wykonawca przedktada Inwestorowi.
PODSTAWA PLATNO SCI.

. Ogodlne wymagania dotygze ptatnéci okreilone ¢ w SST D-00.00.00.
. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigmnktow wysokéciowych

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwalych, ochrada przed zniszczeniem i oznakowanie ulatudej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Wykonanie mapy inwentaryzacyjnej powykonawczej

Szczegobtowy zakres robot ghjch ptatndcia.

Zakres rob6t wg pkt. 9.2. 1,250 km

PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1.Wg OST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

10.2.Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywamnac geodezyjnych.

10.3.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
10.4.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdBUGIK 1978.

10.5.Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

10.6.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

10.7 Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

10.8Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.



