SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01.11.
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM.

W niniejszej SST obowruja wszystkie ustalenia zawarte w Ogdlnej Specyfik@egchnicznej (OST) D.01.01.01.
"Odtworzenie trasy i punktéw wysosmowych” GDDP 1998 r.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacjchtécznej jest wyznaczenie trasy i punktow
wysokaciowych w przekrojach poprzecznych w zgku z przebudowa drogi wewngtrznej wraz z
budowsa chodnikow, pobudowaniem parkingdw i przebudow istniejacych zieleicow w m. R:powo.
1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka fokument kontraktowy i przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w purka.1.
1.3. Zakres robo6t objetych SST.
Wg OST.D.01.01.01, pkt. 1.3.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robdt awanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potazenia obiektow inynierskich.
W zakres rob6t pomiarowych, zyanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzege osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreilenia podstawowe
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 1.4
Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obovgzujacym i odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogélne wymagania dotygeze robot.
Ogéblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogélne"
2. MATERIALY.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 2.
Do utrwalania punktow gtéwnych nalestosowa:
» paliki drewniane z gwidziami, stupki betonowe albo rury metalowérood 0,15+0,2 m, dlug. 1,5+1,7 m,
» paliki drewniane grednicy 0,05 do 0,08m i dtuga okoto 0,30 - 0,50 m,
+ dla punktow utrwalanych w istnigjej naw. bolce staloweed.5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m,
» farbe drogows nawierzchniow.
3. SPRZT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 3.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyseckmvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysoka@ciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.
4. TRANSPORT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 4.
Materialy i sprzt mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
5.  WYKONANIE ROBOT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 5.
5.1. Wymagania ogoélne
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D.00.00.00 " Wymagania ogoine”
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny bywykonywane zgodnie z obogzujacymi instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).



Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiaicego dane zawiergie lokalizact
i wspoétrzdne punktdéw gtdwnych trasy oraz reperéw. W oparcumaterialy dostarczone przez
Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadazbbliczenia i pomiary geodezyjne niedne do
szczegbtowego wytyczenia robot.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazedstawiciela Inwestora o wszelkiclgddch wykrytych
w wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i reperéw robpch. Bkdy te powinny by usunete na koszt
Zamawiajcego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowejaszgodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. J& Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne rénia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji, to powinien powiaddmd tym przedstawiciela Inwestora. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
przedstawiciela Inwestora. Wszystkie roboty dodatikowynikajce z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestoostarm wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie zawiadomienia Inwestora oznageayoboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie mpdpy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezktara.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkpgsrednie osi trasy muszbyé zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposéb wytmy i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczepowinna by zaakceptowana przez Inwestora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych w czasie trwaniadto Jeeli
znaki pomiarowe przekazane przez zamawejo zostaq zniszczone przez Wykonawgwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komiecdo dalszego prowadzenia robét, to zastane
odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdwvigtowej realizacji robét nalg do obowizkdw
wykonawcy.
Punkty osnowy geodezyjnej podlegagchronie na podstawie aginych przepisow.

5.3. Wyznaczenie punktow osi.
Wykonawca zobowizany jest dokona geodezyjnego wytyczenia trasy oraz roboczych pmwmkt
wysokaciowych wykonanych przez uprawnionego geedet
Rozpoczcie rob6t mae nasipi¢ na podstawie wpisu do dziennika budowy o wykonawytyczenia
geodezyjnego obiektu oraz wpiséw Kierownika Budawywestora.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gltéwnestbsowane do specyfiki obiektu powinny ¢by
zastabilizowane w sposéb trwaty, prziyyaiu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@kiowihzane
do punktéw pomocniczych patonych poza granicami robét ziemnych.
Tyczenie trasy naly wykona w oparciu o DokumentagcpProjektova przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
paistwowej i innej osnowy geodezyjnej okienej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciunformacije
przekazane przez Inwestora.
Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej, ri co 50 metrow.
Wytyczone punkty trasy nie powinny dyrzesunite w stosunku do projektowanych ogegj niz 5,0 cm,
a rzdne naley wyznaczy z dokfadnécia do 1,0 cm w stosunku dogdnych podanych w Dokumentacji
Projektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdéw wymienionych w pkt 2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca rob6t zapt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraoboét.

5.4. Wyznaczenie roboczych punktow wysékmwych.
Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odlegkt pomiedzy reperami roboczymi wzditrasy drogowej powinna wyn@s?50 m.
Repery robocze nalg zalwy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdhez trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repepbocze naley zalay¢é w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychdmaych w gruncie w sposéb wykluczey osiadanie,
zaakceptowany przez Inwestora.
Rzedne reperéw roboczych naleokresli¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 5 mm, stosig niwelacg podwdjra w nawihzaniu do reperéw gatwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.5. Mapa geodezyjna powykonawcza.
Wykonawca jest zobowiany do spormzenia inwetaryzacji powykonawczej, §soadczonej w Qrodku
Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficzne.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli robot .



6.2.
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Ogoblne zasady kontroli jakoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

Kontrola jakdci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@towych naley

prowadzt wedtug nkej podanych zasad:

e 0§ trasy naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywizngmziomych oraz co
najmniej co 200 m na odcinkach prostych,

* robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé na catej diugéci budowanego odcinka.

OBMIAR ROBOT.

. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogoblne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-00.0M@6nagania ogdlne”

. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. miar robét zwizanych z
wyznaczeniem obiektow jestegzia obmiaru robot mostowych.
ODBIOR ROBOT.

. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.08\0@nagania ogoine”

. Sposob odbioru robét

Odbidr robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicéw i dziennikow

pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gerginej, ktore Wykonawca przedktada Inwestorowi.

PODSTAWA PLATNO SCI.

Ogblne wymagania dotygee ptatndci okreslone g w SST D-00.00.00.

Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

e sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiganktow wysokéciowych

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

» wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

+ zastabilizowanie punktdw w sposob trwalych, ochrmhaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatude;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

« Wykonanie mapy inwentaryzacyjnej powykonawczej

Szczegdbtowy zakres rob6t ghjch ptatndcia.

Zakres rob6t wg pkt. 9.2. - 0,1255

PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1Wg OST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.
10.2.Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
10.3.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa

1979.

10.4.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.
10.5.Instrukcja techniczna G-2. Wysadigiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
10.6.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i @kgsciowe, GUGIK 1979.
10.7 Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83



